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· Az emberi térd biomechanikai mozgásvizsgálata
· Az emberi térd három-hengeres kinematikai modelljének érzékenységi vizsgálata 
· Lineáris és nemlineáris lengőrendszerek szimulációja 
· Ipari alkalmazású mesterséges izmok dinamikai modellvizsgálata 
· Acélszerkezetek konstrukciós és feszültség-analízise, végeselemes modellezés 
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